Resseccao — Método parameétrico

Uma imagem com POE aproximado

(Xy, Yy, Zy, &, @, k) = (2400m, 4200m, 2800m, 0°,0°, 30°)
foi tomada com uma camara calibrada com PQIly,; f) =(0mm;0mm;153,010mm)
A partir da observacdo de fotocoordenadas (x,y), e de coordenadas geodésicas
locais (X,Y,Z) de sete pontos, conforme tabela abaixo, calcule os pac&ror
orientacao exterior ajustados. Considere (X,y) como observacbes e (Xofii0) c

valores fixos isentos de erros. o, =0, = 040mm

X y X Y Z
1 57,880 3,726 3027,941 4629,186 920,184
2 76,097 48,110 2953,797 5222,251 903,042
3 -15,803 58,601 1903,811 4765,178 905,396
4 -14,876 86,594 1730,967 5061,563 911,622
5 -53,442  -28,298 2039,821 3603,992 918,265
6 -104,090 6,251 1298,400 3665,744 935,397
7 17,817  -77,461 3102,065 3517,488 915,447



Resseccao — Método parameétrico

1) Modelo funcional: La = F(Xa) => Paramétrico

(X: _f M, (X = Xp) +my,(Y —Yo) +my(Z£-Z,) —_f &
ms1(x - Xo) t msz(Y _Yo) + mss(z - Zo) Qz
_f mzl(x B xo) + mzz(Y_Yo) +mzs(z _Zo) — _f QY

m31(x _xo)"'msz(Y_Yo)"'mss(Z_Zo) Qz

y:

| COSPCOSK  COSwWSINK +SiNwsiN@ cosk  Sinwsink — coSwsing COsK |
o =| ~COSPSINK  COSWCOSK —SINWSINPSINK  SINWCOSK + CoswsIN@ Sink
sing —SINwWCOoSsyY COSwWCOSY

<
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Derivadas para matriz Jacobiana

OFX _ ¢ (Q)(=my) —(Q)(=my)
0X, (Q,)°

OFX _ _ ¢ (Q)(Em,) —(Qu)(=mMy,)
9, (Q)°

X _ ¢ (Qr)(Em) — (Q)(=Mys)
0Z, Q)

OFX _ _ ¢ Q)Y =Yo)(=my,) +(Z = Z)(My,)) — (Q)((Y = Yo) (EMyg) +(Z = Zy ) (M)
ow (Qz)

an_ 1EQZ((X Xo)(=sing cosk) + (Y =Y, )(sinawcosy cosk) + (Z — Z,)(— COSwCOSP COSK))

0¢ Q)
fo((X X,)(cosp) + (Y =Y, )(sinwsing) + (Z — Z,)(—coswsing))

(Q)°

OFX _ _ ¢ (Q)((X = X,)(=cospsink) + (Y = ¥,)(My,) + (£ = Z,)(My,))
aK (Qz)

48
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Derivadas para matriz Jacobiana

ﬂ — _f (Qz)(_mz1) — (QY)(_msl)
X, (Q,)°

@ —_f (Qz)(_mzz) B (QY)(_msz)
dY, (Q,)°

@ —_f (Qz)(_mzs) — (QY)(_mss)
9Z, (Q,)°

@ —_f (Q)(Y =Yg)(=my5) +(Z = Z,)(My,)) = (Q (Y =Yo)(=myg) +(Z — Z,)(myy))
ow (Qz)2

oFy _ g Q, (X =X,)(singsink) + (Y —=Y,)(—sinwcosgsink) + (Z — Z,)(CosSwcosy Sink))
o (Q,)°
. Q, (X =X,)(cosp) + (Y —Y,)(sinwsing) + (Z - Z,)(—coswsing))
(Q)°

@ —_f (Qz)((x B xo)(_ Cosp cosk) + (Y _Yo)(_rrhz) +(Z - Zo)(_n'ﬁs))
0K (Q,)°
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